19 gennaio 2023

09:30 - 17:00

Universita di Siena - DIISM
Palazzo San Niccolo,

via Roma 56, Siena

Programma

09:30 - 11:00

- Saluti delle autorita di Siena e del Direttore del DIISM

- Saluti del Direttore Regionale/Provinciale Inail

- | programmi di finanziamento alla ricerca di INAIL:
Direttore DIT Ing. Corrado delle Site, Dott.ssa Patrizia
Agnello

- Presentazione del Progetto (Universita di Siena): Prof.
Andrea Abrardo (DIISM) responsabile del progetto,

Prof. Gianluigi Ferrari, (Universita di Parma) responsabile
di unita

11:00 - 11:30  Coffee break

- "Uso di senso
presenza di sostanze
Universita di Siena

- "Sistemi di localizzazione di me3
ambiente misto indoor-outdoor", Lauf3
Parma

12:30 - 13:00  Discussione
13:00 - 14:30  Pranzo
14:30 - 15:30  Demo live

15:30 - 16:30  Panel di discussione - Moderatori:
Dott. Paolo Bragatto, Ing. Maria
Francesca Fabiani

In parallelo
13:00 - 17:00 Poster session

Unita operative
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Per registrarsi all'evento inviare una mail a:
cp-sec-inail-event-registration@diism.it

Progetto CP-SEC
Inail BRIC 2019 &

Workshop @DIISM

Sistema Cyber-Fisicoper la sicurezza in
stabilimenti a rischio incidenti rilevanti con
integrazione di tecnologie di localizzazione
di persone e mezzi e di sistemi di sensori
distribuiti




Sensori di rileyaziol
Il Laboratorio di Elettronica gono collezionati su un

ha realiz n rj ored g 51 attraverso una dashboard web,
present \ i di allarme o warning.
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Core basato su microcontrollore
Connettivita long range Wireless/LoRa

Alimentazione a batteria

Rilevazione di gas tossici ed esplosivi

Misura della concentrazione di ossigeno

Generazione di messaggi acustici in allarme

indossabile
esl acciamento deln END-TO-END INTEGRATION
l'automaziC

[l'Universita di Parma ha
persone, strume w or e outdoor) per il posiziona
- una soluzione end-to-&
di raccolta dati) fra ambiente re _\\\
ambiente digitale, in modo che i dati

acquisiti forniscano informazioni utili Base station con tecnologia RTK (Real Time
Kinematic) per il tracciamento outdoor

ai processi decisionali.

Stima della posizione del nodo attraverso
UWB (ancore Ultra Wide Band) e IMU =
(Inertial Measurement Unit) per il —

*Applicabile anche agli stabilimenti soggetti al D.Lgs tracciamento indoor

105/15(Seveso Il1) che sono riconducibili a: rilascio di

sostanze pericolose, incendio, esplosione. Invio dei dati al server centrale
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